UNITRR , -
i CEM: UL 1901KlI
UL 1901Klil

UL 1901KI i UL 1901KII1 83 monolitycznymi ukzadami
przeznaczonymi do regulacji predkosei obrotowej sil~
nikéw prgdu stalego 2 magnesami trwaiymi. Reaguaq na -
zmiany napigcia zagsilania i temperatury.Charakteryzu-
jgq Big pastepujqcymi wlasciwosclami: '

-~ elastyczne dopasowanie do rdézZnorodnych charak‘tam— Obudowa CE 75A
tyk silnika, :

- duza stabilnos$é napigcla odniesicnia,

- mate straty napigciowe, ' -~

- duzy prad rozruchu, ‘ ’

- ograniczenie termiczne. -

Uktady UL 1901 przezmpaczone sg do zastosowah gidwnlew

ukiadach . stabilizacji obrotdw silnikdw magnetofono-

wych oraz Ww réznego rodzaju st bilizatorach z wyko- -
rzystaniem ukiadu napiecia odniesienia.

Stabilizator predkosci
obrotowej
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Parametry dopuszczaine
/tgmp = +25%¢/
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Oznaczenie Nazwa Jedn. Wartosé
. . min max
Uoe Napiecle zasilania v 3,8 18
I, Prad wyjsciowy ‘ A 1,8
UL 1901KI tam —+25°c 600
9 t_py=+70°C wh 300
Ph Moc tra- °
cona I UL 190 KII‘ $omb -+25 c . 1,5
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% amb‘+7°°° : 0,7
t b Temperatura otoczenia °c -25 +70
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tatg Temperatura przechowywanlia ' °¢ ~40 +125
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Opis wyprowadzed ' Schemat wewngtrany
472,13, Napigcie uktadu odniesienia  7,8,10. Wyjécia
3. Nie podhyczaé . 9.Masa ~
4, Wejdcte nie odwracajace _ 1. Kompénsac]n czgstotliwodci
8. Wejécie odwracajace 12, Nie podisczal /zabezpieczenie termiczne/
6. Zasilanie stopnia mocy 14, Zasilanie uktadu odnlesienta ‘
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Parametry charakterystyczne
Mgmp = +25°C/

Ozna- Wartosé Warunki pomiaru
Nazwa Jedn, P a
czenie min | typ max Uwagi .
Napiees . . ~
Uref aplecie odniesienia
| UL 1901KI 1,2 (1,35 1,65 :
l v Voe=9 V
UL 1901KIX 1,2 [ 1,35 1,5
Aulféf Zmiana nupiecia odniegie-
nia w funkcji napiecia A
/UCC/ » zagilania
UL 1901KI,KII -15{ 0 +15 Uga=4 = 18 V
UL _1901K1 vl =5] 0 +5 Ugg=6 + 15 V
UL 1901KII -3 0 +3
AUref Temperaturowy wspdicmyn-
nik odniesienia .
At | vr t901k1 o 0,2 o
- + mv/"C U,,C:_‘; tambzo-:-+7o C
| UL 1901KIT -0,5 | 0,1 | +0,2 7
Ibg Prgd zasilania A 6 . i
- 80
Iip :‘ggg’s’ciowy prad polaryza- pA 7] 4
Unipo . Napiecie nasycenia tran- O‘,15 I.=0,2 A
CE sat zystora wyjsciowego v o
1 I,=0,8 A
I, Prad wyjsciowy w czasie A 0,3 Usg=3,8 V RM=‘OQ
rozruchu
' 0,7 | 0,85 Uge=12 YV Ry=10Q
' wzgledm przy zmiana(:h I.=100 = 200 mA
é—“i zmiana . obcigzenia 0,6 Y
w predkosci % — )
. obrotowej przy zmianach : I5=50 mA;
napigcia za-’ 10,3 :
silania ‘ Adge = +33%
Ucc ‘
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\ : O+ Schemat aplikacyjny
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