10J umrg@
UCY 74S414N

Kontroler priorytetu
przerwafi

Bipolarny oyfrowy ukiad soalony TT1-S peilni funkoje
8-~poziomowego kontrolera priorytetu prserwaf sysiemu mi-

kroprocesorowego wykorayatu}qoego jednostkg centralng
uCY 7880N, ‘

MSI TTL-S

Uklad mofe przyjaé maksymalnie 8 réfnyoh sygnaléw tada~ | opudowa CE 73
nia prrerwania, wybraé sygnal o najwysszym priorytecie -

/okreélonym przez fakt doprowadzenia sygnalu do jednego
%z wejsé ﬁb +‘§5/ a nastepnie sprawdzié osy nie jest on
nigszy od ustalonego programowo biesgcego poziomu akoe~
ptac)l prrzerwaf /wejdola B + ﬁé/. Jeteli nie jest nis-
ey, uklad generuje asygnal przerwania INT /aktywny stan
niski/ wraz z binarng informacjq umozliwisajgqogq Mentyfi~
kaoje¢ adresu odpoviedniej procedury obstugil przerwania
/wyisola AO + A, /.

Dzigkl temu, ge vyjécia Ao + A2 i INT sg wyjéociami typu .

"otwarty kolektor" ukiad mo2e byé ekspandowany,.

Przez prosfe lgozenie kdlejnyoh uk2adéw UCY 74S414N mo=-

Z¢na budowaé kontrolery szesnasto-i wigcej wyjsoliowe,

Wykorzystywane sq w tym celu: wyldcie ENLG oraz wejscle
ET1G,.

Uktad wyprowadzes Opis wyprowadzen

8 E Y 23 uce EO% E7 — wejscia 2adania przerwai (R 7— ma majwyiszy priorytet)
& [ 23] ECs 30'7 '52 — wej$cia okre$lajace bleiqq pozlom akceptacji przerwan
&; [ 23 /7 5GS - wejécie aktywizujgce komparacj¢ ‘
S . Z‘ Rq ECs - wejécie wpisujace biezgcy poziom akceptacji przerwah
it 5] 29 Rs INTE —~ (wejscie), zezwolenie przerwania
tix (6] i8] A, CLK — wejécie z.egarowe
wre [ E A3 ELR - = (wejscie), zezwolente odczytu wektora przerwania
A (8] [7) &7 ETLG - wej§cle wybierajace uktad
% [9] g Ry A o+ -A-z ~ {(wyj$cie), wektor przerwania (otwarty kolekgor)
'] E ) o W? ~ wyjécle sygnatu przerwanla (otwarty kolektor) -
& ) enio ENLG -~ wyjécle wybierajgce nastepny‘ukhd (przy kaskadowaniu)
oo [] E ETLG Uce ~ zasilanie (#5 V)
GND - masa (O V)
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Parametry dopuszczalne

Oznacsenie Nagzwa Jedn, Wartosé

ain max
Use Napigoie zasilania v -0,5 7
Uy Napigole wejéciowe v -1 5,5
I, Prad wyjéolowy ) ma 125
t“b Tenberatura otoszenia % (V] +70

w czasie praoy

tstg Temperatura przeochowywania % =55 +1 22
“nga | Bemystanele tevmiomna X
t/J Temperatura zigcza _ | OC _ +150

Parametry charakterystyczne statyczne [Og = 5 V 25%; ¢

. o
amb = 0 T +70°¢/
Oznaozenie Nagzwa Jedn, Wartosé ‘Warunki
. : min max . pomiaru
-I Prad wejdol w stanie mA Uy = 2
1L o . owy cc = %225V
- dla wejdola BTIG 0,5 Up = 0,45V
- dla posostatych we)4é 0,25
I Prgd wejdoiowy w stanie 1A ' = 5,2
m wysokim » Yog = 2125 ¥
- dla wejéoia ETLG ‘ 80 Up =525V
~ dla posostalych wej&é ’ 40 ’




cd, tabl,

Osnacgenie : Nazwa Jedn, Nartodd -Warunki
min max pomiaru
-Un.‘ Ujemne napigcie wejdolowe v 14 Ucc = k,75 VV
-II = , .A
U Rapigoie wejsciowe
IL w stgnie niskim " v 0,8
UIH Raplecie wejsoiowe v 2
w stanie wysokim
7
U Napiecie wyjsciowe v 0 -
oL w stanie niskim : rh? Ucc $275 '
. IOL = 15 mA
2/ i ‘
U, Napigcie wyjdoliowe v -2 =
OH w stanie wysokim - 2o ) Ucc 73V
/wyléole EN1G/ - Iog = -1 mA
2/
-I Zwarolowy prad wyjédciowy mA 20 55 Uyw =5 ¥
08 /wyiéoie ENLG/ - oc = ?
’ Uy =07V
I Wyjéo:lowy pr upln ) 100 v,
10 i Lt A pA o™ 225 V
1,,>/ | Prad zasilania mA '
ce 130 ch = 5,25 Vv
Uwagis

1/ Dla ustawienia wyjscia BNLG w stan niski nalety wymusié sygmal ETI4 = O, Ponoata-
te wejicla odigozone,

Dla ustawienia wyjsé Ao < Aa, I w stan niski nalegy:
- wymusié sygnaly FIR = 0 1 R7 =0

- wymusié na ECS sekwenoje stanéw: wysoki-niski-wysoki

- na wyjdciu CIK wymusié stan niski

Posgostale wejsola rozwarte.

2/ Dla ustawienia wyjsé w stan wyscuki nalesy wymusié na ECS sekwonch stanéw:
wyloki-n:lak:l-dwysoki. Pogostale wejdola rozwarte,

J/Poliar w warunkach: B, ’ Bz’ SGS, CIX, Ro - Rb swarte do wagy, posostale nJéoia
1 wyjéois nie podigcsdne,

Parametry charakterystyczne dynamiczne fOgg = 5 Vi togy = 0 + +70%/
Osnaoszenie Nazwa Jedn. Wartodé Warunki
' nin nax pomiaru
'CI Okres gzegara CLE ns 80
o Sserokodé impulséw CLK, ns- 25
RBCS, INT
] Ceas wyprzedzenia sygnatu ns 16
158 INTE do OIX
Syam Czas trzymania INTR po CIK ns 20




od. ‘tabl.

Ozgnaogenief Nagwa Jedxi. Wartosé Warunki
»in max pomiara
tm.cs g:ag zedzenia ETCL ns 25
: tETCH Czas trzymania ETIG po CIX ns . 20
t Czas wyprzedgenia EC ns "~ 80
wos | Soge %
$pocH Czas trzymania ECS po CIK ns 0
t Czas _wyprzedzenia ECS ns 110
ECRS | 4o OIX
tgepn | Czae trzmnia ECS po CIK ns 0
t Czas wyprzedzenia SGS ns 70
bes 1B, - %: do CIX
t Czas trzymania SGS ns 0
DCH i 'ﬁo - B, po CIK
t Czag_wyprzedzenia R, - R ns 90
t Czas utrzymania R, - R ns 0
RCH po CIK 0 7
Y1os Czas ustalania INT do CIK ns 55
g1 Opé¢nienie INT do CIK ns 25 Cy = 30 pP
) R, = 3008
R, = 6009
t Czas wyprzedsenia R, - &, ns 10
RIS do TWF o7
t Czas trzymania R, — R, ns 35 i
BIH po TN? 0 7
toa Ogdfn.%enie Ay - X, o ns 100 Cp, = 30 pP
7 By = 3009
tara Opéénienie Ag - 4, do BIR ns 55 By = 600Q
tgoa Opé¢nienie X, - X, do WS ns 120
Spea Opé¢nienie X, - X, do ETIG ns 70
*pECs Ceas wyprsedsenia SGS ns 1%
t Czas trzywmania SGS ns 15
DECH 1B, - By po _
tpeN igzéfn%anio BNIG do - ns 70 Cp = 30 pr
: —7 Ry = 30082
%t opé
ETR péénienie ENIG do ETIG ns 25 nz - 6005
— Opé¢nienie BNLG do ECS ns - 90
$a0SN Opéfénienie BKIG do ECS ns 53
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Zaleinosci czasowe migdzy sygnatami wejsciowymi o wyjdciowymi

Amplituda sygnalu wejdciowego 2,5 V.

pomigdzy | V a2 V. Pomiar czaséw na poziomie 1,5 V.

00

ourt

Obcigienie wyj$¢ pomiorowych

Czas narastania | opadania t ™ t¢® Sns
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